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Devoir #4 — Solutions
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a) Puisque le systéeme est en équilibre, :
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Tlsin(a) — Mglsin(f) — mgész’n(ﬂ) =0

Tsin(a) — Mgsin(3) — %mgsin(ﬂ) =0

Mgsin(3) — %mgsin(ﬁ)
sin(w)
T =6.63 x 10°N

T —

YE, =0
F,. — Tsin(60°) =0
F, = T'sin(60°)
= (6.63 x 10°N)sin(60°)
=5.74 x 10°N

$F, =0
F,— Mg—mg—Tcos(60°) =0
F, = Mg+ mg+ Tcos(60°)
=5.96 x 10°N



3.

L’énergie sera conservée. Au débutil n’y a que I’énergie potentielle gravitationnelle du bloc, et a la fin il

y a en plus I'énergie cinétique du bloc, de la poulie et de la sphere.
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5. La force de tension, T, est la seule force qui agit sur la poulie. On trouve cette force pour ensuite trouvé le
moment de force sur la poulie.
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Avec la deuxieme loi de Newton, on peut trouver T. La somme des forces dans le plan incliné sera m-a, ou
|"accélération du bloc est di a la différence entre la force gravitationnelle et la force de tension dans ce plan
incliné. Si on définit la direction positive comme étant vers le haut du plan incliné, d’abords la somme des forces
sera négative (accélération du bloc vers le bas) :

YF=—-ma=1T—Fy =T —mgsin(0)
T = —ma + mgsin(0)
T =m(gsin(f) — a)

Le moment de force sur la poulie. On remplace I'accélération tangentielle avec I'accélération angulaire (a = aR) :
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6. On trouve la vitesse angulaire a I'aide de la conservation du moment cinétique :
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